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El actuador mtegrado de mayor duracion y fuerza del mercado

- El IMA es un actuador de vastago compacto, duradero y de gran
! fuerza. EI IMA integra un servomotor en un actuador accionado
por un tornillo de bolas o de rodillos para proporcionar una fuerza
. Nlada y eficaz en un disefio compacto y ligero. Nuestro
-7 dlseno patentado* permite una facil relubricacion
L - sin necesidad de desensamblarlo para
3 " Una vida util extremadamente larga.

*PATENTE ESTADOUNIDENSE N° 8,196,484

El exclusivo diseio

integrado del IMA

Caracteristicas: Elimina;
* Disefio compacto y ligero * Coples
e [ arga vida Uil ¢ Adaptadores
* Alta fuerza * Bandas de transmision SISTEMA
* Alta precision de posicion e Engranajes PATENTADO DE
* Alta eficiencia * Trabajo de ensamble innecesario TLHEE.'E{‘%O#\RE
¢ Rendimiento probado e Refrigeracion por aire forzado o por agua UNA MAYOR
¢ Disefiado para entornos ¢ Sistemas hidraulicos VIDA UTIL

extremos e Sistemas neumaticos

e Compatibilidad ¢ Necesidad de multiples proveedores

* Baja inercia

ACTUADORES ELECTRICOS DE VARILLA TOLOMATIC

ERD RSA RSX GSA IMA
Actuador de vastago | Actuador de vastago | Actuador de vastago | Actuador de vastago | Servoactuador
guiado integrado
. 35 kN 58 kN 2224 kN 4,23 kN 30.6 kN
Fuerza hasta: | 7%a5g 1yp (13,039 Ibf) (50,000 Ib) (950 Ibf) (6,875 Ibf
. | 1473 mm/seg 3,124 mm/seg 760 mm/seg 3,124 mm/seg 1,334 mm/seg
Velocidad hasta: | 55" 10/600) (123 pulg/seg) (29.9 pulg/seg) (123 pulg/seg) (52.5 pulg/seg)
Longitud de 1000 mm 1,524 mm 890 mm 914 mm 457 mm
carrera hasta: | (39.4 pulgadas) (60 pulgadas) (35 pulgadas) (36 pulgadas) (18 pulgadas)
Tipo tornillo/ Sélido, bola y Sélido, bola y , o ,
tuerca olanetario lanetario Planetario Sélido y bola Bola y planetario
Para obtener informacion completa, consulte www.tolomatic.com o el numero de documentacion:
Niimero de Literatura: 2190-4000 | 3600-4166 | 2171-4001 | 3600-4166 | 2700-4000

(No todos los modelos ofrecen los valores maximos indicados, es decir: el empuje maximo puede no estar disponible con la velocidad maxima)

www.tolomatic.com Tolomatid °2e 1-763-478-8000
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IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado

Aplicaciones de IMA

Sistema de ajuste a presion

¢ Alta Fuerza
* | arga vida

. CONTENIDO
Control de valvulas y procesos

¢ Eficiente

- . . Aplicaciones de IMA. ... . ... 3
¢ Posicionamiento preciso

L IMA Caracteristicas. . . . . .. 4
* Respuesta rapida
IMA Especificaciones
y rendimiento........ 6-10

[MA Dimensiones .. .. 11-14

Datos de aplicacion Hoja

de trabajo. ............ 17
Directrices de seleccion . . 16
Pedidos . ............. 19
Dispensacion
de fluidos
* Fuerza
repetible
¢ Velocidad
suave

* Compacto, ligero
* Repetitivo, Alta Fuerza

Mas aplicaciones:
e Aeroespacial

e Animacion
e Ensamble
® Ensamble automatizado

e Cambiadores
automaticos de
herramientas

e Automotriz

e Sujecion

e Conversion

e Transportadores
e Pruebas de ciclo
e | lenadoras

www.tolomatic.com

¢ Formadoras

e Reemplazo hidraulico
e Posicionamiento laser
e Maquinas-herramienta

e Sistemas de manejo de
materiales

e Equipo médico
e Militar
e \oldeado

e Simuladores de
movimiento

e Abrir/cerrar compuertas
e Equipo de envasado

Tolomatic

e Sujecion de piezas

e Flevadores de pacientes
e Pick & place

® Reemplazo neumatico

e Esmerilado de precision

e Simulaciones de
pruebas de productos

* Remachado / fijacion /

e Estampado

¢ Mesas posicionadoras
e Control de tension

® Bancos de pruebas

¢ Doblado de tubos

e Bombas volumétricas

e Control de chorro de
agua

union ® Generacion de ondas
e Brazos manipuladores o Orientacion web
de robots

e Soldadura

 Equipo de aserradero e Embobinado de cable

e Semiconductor

°3e 1-763-478-8000
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El IMA es un actuador de vastago compacto,

duradero y de alta fuerza con una clasificacion ENDURANGE TEcHNOLoGYQM
IP65. El IMA integra un servomotor en un actuador A Tolomatic Design Principle
accionado por un tornillo de bolas o de rodillos

para proporcionar una gran fuerza eficiente en un
diseiio compacto y ligero. Nuestro disefio patentado

permite una facil relubricacion sin necesidad de TECNOLOGIAS DE TORNILLOS MULTIPLES
desensamblarlo, lo que proporciona una vida Util
extremadamente larga. Se fabrica bajo pedido en PUEDES ELEGIR:

¢| 0s tornillos de bolas ofrecen

longitudes de carrera de hasta 450 mm (18") con eficiencia a Un buen precio

la tecnologia de tornillo que usted elija.

¢ | 0s tornillos de rodillos

< z proporcionan 10s mayores
ALTA PRECISION DE POSICION indices de fuerza y vida Util

disponibles
PRECISION DE LOS TORNILLOS
Tornillo de rodillo + 0.0004"/pie =+ 0.0102mm/300mm ’
Tornillo de bolas + 0.002"/pie  + 0.051mm/300mm
COLCHONES INTERNOS

* 05 topes protegen el conjunto
de tomillo y tuerca de danos al
final de la carrera

LIMPIADOR DE FLECHA REEMPLAZABLE

*Impide la entrada de contaminantes en el actuador
para prolongar su vida Util

PUERTO DE ENGRASADO

*El sistema de relubricacion de los tornillos proporciona ’ : \
una mayor vida Util de los mismos _ , o

¢ Lubricacion comoda sin necesidad de desensamblar
(el IMA22 esta lubricado de por vida y no incluye puerto
de engrasado)

MONTAJE INTEGRAL

*Guatro orificios roscados métricos en la cara frontal
estan disponibles para un montaje directo o la adicion
de opciones personalizadas

VASTAGO ROSCADO

s Construccion de aleacion de acero
galvanizado para resistir la corrosion

*Proporciona una interfaz comdn para
mltiples opciones al final del vastago

o LIGEROS DISENO
FLECHA DE EMPUJE DEL ACTUADOR DE ALUMINIO

¢ La flecha de empuje de acero soporta capacidades de
fuerza extremadamente alta

*El diseno de la
extrusion anodizada en

*El tratamiento de nitruro en baio de sal proporciona una negro esta optimizado
excelente resistencia a la corrosion, dureza superficial para la rigidez y la
y s muy resistente a la adherencia de la escoria de resistencia

soldadura, el agua y otros posibles contaminantes

www.tolomatic.com Tolomatic ed4e  1-763-478-8000
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Tolomatic... MAXIMA DURABILIDAD

EXCELLENCE IN MOTION

COMPATIBILIDAD DEL ROBOT Y DEL DRIVE/CONTROLADOR

*Retroalimentacion, conector(es) y cableado compatibles con
los siguientes fabricantes de robots y drives/controladores:

*ABB Robot* Techniques FM & NT  ®Nachi Robot*
. *Aerotech BM* *Fanuc Robot* *Omron*
o - ®Alen Bradley MP & VP *Kawasaki Robot* *Parker MPP*
. *B&R 8LS* *Kollmorgen AKM* *Schneider Electric SH*
*Baldor BSM *Kuka Robot* *SEW CMP*
*Beckhoff AM8* ®Lenze MCA *Siemens 1F*

*Bosch Rexroth MSK ~ ®Motoman / Yaskawa ~ ®Stober* *Consulte a Tolomatic para
eNidec/Control Robot* conocer el tiempo de fabricacion

» £l conector estandar de Tolomatic, el cableado y los cables con conectores
sueltos pueden utilizarse para integrarse con fabricantes de servodrives como;
*AMC  Copley  *EImo e+ Others

*CONECTORES ESCALONADOS para una instalacién comoda

RETROALIMENTACION DE ALTA RESOLUCION
PUEDES ELEGIR:
*Encoder incremental ¢ Resolver

Encoder absoluto multiturn, Hiperface, Hiperface DSL,
EnDat 2.2

RODAMIENTOS DE CONTACTO ANGULAR
DE ALTA FUERZA

*Proporciona un soporte completo del tornillo y protege el
dispositivo de retroalimentacion de las fuerzas lineales

VARIOS DEVANADOS DEL MOTOR

PUEDES ELEGIR:
Devanados de 230V 0 460V encapsulados directamente en la carcasa del actuador

*L.os devanados del motor sesgados proporcionan una variabilidad de torque minima
para un movimiento lineal suave

‘ sInterruptor térmico integrado para la proteccion contra el exceso de temperatura

*Rotor de 1-stack (MV21-230V y MV41-460V) disponible para el IMA22 y el IMA33,
permite carreras de entre 3y 6" proporcionando la fuerza necesaria para muchas
aplicaciones en unos paquetes mas compactos y ligeros

DISENO DE CUERPO LISO

*Elimina los posibles puntos de
acumulacion de contaminantes

\ v / OPCIO N ES (CONSULTE EL CATALOGO AMPLIADO DE IMA PARA VER MAS OPCIONES DE IMA)
<~ DESCUBRA .~ MONTAJE :
\ EL / «Cara frontal - Esténdar | X
— I A- pr— ¢ Agujeros de montaje laterales, Placas de montaje e Horquilla trasera e Brida frontal  ® Mufion, trasero
DISENO EN ACERO 2 lados y fondo (sin foto) 0 delantero

INOXIDABL i
7 EXTREMO DE LA VASTAGO Fﬁ -~ F _ hﬁ*:? ]
\ * Roscado interno - Estandar s b
e Cuerdas externas e Horquilla e Montaje frontal con eAcoplador de
/ {El mejor actuador horquilla esférica  alineacion
S higiénico integrado FRENO | * 24V Retenida por |P@7 * Para la proteccion contra
amemmees] muelle / liberada la entrada de agua y polvo

disponible!

» PULSE AQUI "~

electronicamente

¢ (Cable de sefial (5y 10 m) o Anti-
/VV\ CABLES @ o Cable de alimentacion (5y 10 m) ARO Giro -

www.tolomatic.com Tolomatic e5¢  1-763-478-8000
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IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado seieicgas [~
precisa de actuadaores |

Especificaciones mecanicas y de rendimiento:

= -Ei = = _“_ .-E: S<== EEL
e g Los datos de rendimiento
1 | BNO5 5] 572 0.89 1.45 356 0.9007 0.00014 0.34 218 se validaron utilizando una
8 3]aN5] 5 572 | 145 | 145| 356 | 1.4859 | 0.00014 0.34 218 placa de montaje frontal de
= [ 7 [0 10 440 | 045 | 1.36| 711 | 09007 | 0.00019 | 034 109 aluminio: :
3 | BNTO| 10 440 080 | 145 711 | 14859 | 0.00019 0.34 109 IMA22 (8.25" x 7.0" x 0.7");
7 BN05 | 5 8.71 162 | 445| 305 | 27696 | 0.00031 0.54 347 IMA33 (8.25" x 7.0" x 0.7");
3 BN05| 5 871 | 400 | 445| 292 | 48709 | 0.00031 0.54 347 IMA44 (9.0" x 9.0" x 0.7");
7 Bvio| 10 540 | 081 | 244| 610 | 27908 | 0.00036 | 0.54 173 IMA55 (9.0" x 9.0" x 1.0")
3 [ BVi0| 10 540 | 200 | 400| 584 | 48922 | 0.00036 | 054 173 Temperatura ambiente = 77°F
17 BN20| 20 1139 | 041 | 123| 1217 | 30003 | 0.0014 0.54 89 (25°C);
8 [ 3] Bneo] 20 11.39 | 1.00 | 300| 1,167 | 52184 | 0.0014 0.54 89 Elevacion < 3281' (1,000 m):
=S [ 7 Rrwo4| 4 41.10 20 | 60 244 | 27835 | 0.0003 | 0.60 434 Especificaciones del drive:
3 | RN04 | 4 41.10 47 | 111 234 | 4.8847 | 0.00036 | 0.60 434 Conmutacion sinusoidal y
7 [R5 | 5 45.42 16 | 47| 305 | 27874 | 0.00041 | 0.60 347 fuente de tension PWM
3| RNO5 | 5 45.42 38 | 111 292 | 4.8937 | 0.00041 0.60 347
1 [ AvIO] 10 4542 0.8 2.3 610 | 28145 | 0.00048 0.60 173 'Embobinado de 1-stack
3 [ANIO| 10 | 4542 | 1.9 | 57 | 584 | 4.9208 | 0.00048 | 0.60 173 A o ks
3 Bv05| 5 1795 | 7.78 | 104 267 | 10.0063 | 0.00209 | 0.63 405 MV23 /43
L [alanl 10 1500 | 389 | 11.0 533 | 10.0459 | 0.00216 | 063 205 ?E] valor dado es para un
= 3 | BN25 | 25 11.29 1.56 4.7 1,334 | 10.3231 | 0.00265 0.63 80 actuador de carrera cero
=S [ 3 [Rr04| 4 56.51 93 | 185 234 | 97764 | 0.00105 | 0.0 507 A determinar, visite www.
3 RWO5| 5 56.51 73 | 171 292 | 97864 | 000113 0.70 405 FO}Omat'Q-Pom gafl'r.l Ogtenef
3| ANIO| 10 | 5651 | 37 | 111 | 584 | 08334 | 000122 | 070 205 |
31 BNO5| 5 2087 | 1313 | 174 167 | 77.9185 | 0.01757 1.06 681 veﬂféﬁgg fns l?vlp/f;ﬁ'ones
o [ 3 BVio] 10 | 3326 | 656 | 164 333 | 78.0428 | 0.01773 1.06 343 motor Fequerira Un freno
< 3 | BN20 | 20 24.59 3.28 8.21 667 | 785208 | 0.01836 1.06 169 ;?ara mantener la posicion.
=[3[Rr05| 5 106.06 | 122 | 358 201 | 76.6569 | 0.01273 1.16 676 e(s)loggﬁ}(l:% E?ggrgéelgd% aue Igle
3| AVIO| 10 | 10606 | 61 | 17.9 399 | 76.7962 | 0.01291 1.16 338 eapeciicacion 06 a Tuerea
| pulg/seg | libra-pulg? | fiora-pulg?/ pulg ibra | : s6lo como referencia. La fuerza
1 | BNO5 | 0197 | 1,286 200 | 325| 140 | 0.3078 | 0.00123 3.0 49 de V%UOCGS'O ?Sta Sgle}a 2,
& [3[BN05 [ 0197 | 1,86 | 325 | 325| 140 | 05078 | 000123 | 30 49 el actuador debito a & rotura
= | 1 | BN10 | 0.394 989 102 305 28.0 0.3078 | 0.00161 3.0 25 mecanica, la temperatura
3 [ BN10 | 0.394 989 180 | 325| 280 | 05078 | 0.00161 3.0 25 ambiente  la variacion del
1 | BNO5 | 0197 | 1,958 365 | 1,000 | 120 | 0.9464 | 0.00266 438 78 ciclo de trabajo.
3 | BNO5 | 0197 | 1,958 900 | 1,000 115 | 1.6645 | 0.00266 438 78
T [ BN10 | 0.394 | 1,214 183 | 549 | 240 | 09537 | 0.00313 438 39 . .
3 | BN10 | 0.394 | 1214 450 [ 900 | 230 | 1.6717 | 0.00313 48 39 S6lo para referencia
1 | BN20 | 0.788 | 2,560 92 | 276| 479 | 1.0253 | 0.01211 438 20 éﬁ,é?ﬁ%% gr% g%fsoacﬁgolaiztg "
83 [ 3 [BN20 [ 0.788 | 2,560 205 | 675| 459 | 1.7832 | 0.01211 438 20 ia vida del actuador, debid
= 1 RNO4 | 0.157 9,236 450 | 1,350 9.6 0.9513 0.00314 5.3 98 a la consolidacion de los
3 | RNO4 | 0157 | 9,236 | 1,063 | 2,500 | 9.2 | 1.6694 | 0.00314 5.3 98 componentes mecanicos, la
1 | RNO5 | 0197 | 10,211 350 1,050 | 120 | 09525 | 0.00358 5.3 78 femperatura ambiente y la
3 [RN05 | 0197 | 10211 | 850 | 2500 | 115 | 16723 | 0.00358 | 53 78 variacion del ciclo de trabajo.
1 | RN10 | 0.394 | 10,211 175 | 525 | 240 | 09618 | 0.00413 5.3 39
3 | RNT0 | 0.394 | 10,211 45 | 1275 | 230 | 16815 | 0.00413 5.3 39
3 [ BNO5 | 0197 | 4,035 | 1,750 | 2,347 | 105 | 3.4193 | 0.01811 5.6 91
3 | BN10 | 0.394 | 3,372 875 | 2471 | 210 | 34329 | 0.01872 5.6 46
S [ 3 [BN25 [ 0985 [ 2,537 350 | 1,049 | 525 | 35276 | 0.02303 5.6 18
= [ 3 [ RN04 | 0157 | 12,703 | 2,100 | 4,150 | 92 | 3.3412 | 0.00917 6.2 114
3 [RNO5 | 0.197 | 12,703 | 1,650 | 3,850 | 11.5 | 3.3442 | 0.00984 6.2 91
3 | ANT0 | 0.394 | 12,703 825 [ 2500 | 230 | 3.3602 | 0.01056 6.2 46
3 | BNO5 | 0197 | 6,714 | 2950 | 3,906 | 6.6 | 26626 | 0.15246 9.4 153
o | 3 | BNT0 | 0394 | 7,476 | 1,475 | 3,687 | 131 | 26.6684 | 0.15385 9.4 77
< [ 3 [BN20 [0788 | 5528 738 | 1,845 | 26.2 | 26.8318 | 0.15939 9.4 38
= [ 3 [ RNO5 | 0197 | 23,843 | 2750 | 8,044| 79 | 26.1949 | 0.11051 10.3 152
3 | RNT0 | 0.394 | 23,843 | 1,375 | 4,022 | 15.7 | 26.2425 | 0.11204 10.3 76

www.tolomatic.com Tolomatic e6e  1-763-478-8000
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IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado iamsimy™ [~
precisa de actuadores [N/
Especificaciones mecanicas y de rendimiento:
i0 mm 63.5 63.5 83 83 110 142
TAMANO DE LA BRIDA pulg 25 2.5 33 3.3 4.4 5.6
CARRERA mm | 76.2a304.8 | 152.4a304.8 | 76.2a457.2 | 152.4a457.2 | 152.4a457.2 | 152.4a457.2
pulg | 3.0a12.0 6.0a12.0 3.0a18.0 6.0a18.0 6.0a18.0 6.0a18.0
+*PESO BASE . kg 24 2.9 6.2 6.4 13 24.8
libra 5.3 6.4 11.4 14,1 28.6 54.5
PESO POR UNIDAD DE |  kg/mm 0.0073 0.0073 0.0118 0.0118 0.0197 0.03771
CARRERA | ibra/pulg 0.2428 0.2428 0.6603 0.6603 1.1035 21115
PRECISION DE | BN pulg/pie = 0.002  mm/300 = 0.051 (0.004 pulg/pie para IMA33BN20 e IMA44BN25)
LOS TORNILLOS | RN pulg/pie = 0.0004 mm/300 = 0.010
HOLGURA DEL | BN pulg = 0.004 mm = 0.1
TORNILLO | RN pulg=0.0020  mm = 0.051
°C Esténar: de 10 a 40; ampliado: de -20 a 60 (ndngase en contacto con Tolomatic si necesita operar en el rango
RANGO DE ampliado de temperatura
TEMPERATURA | o Esténdar: 50 a 104; Extendido: -4 a 140 (Contactar con Tolomatic si se requiere el funcionamiento en el rango
ampliado de temperatura)
CLASIFICACION IP IP65 estandar, IP67 opcional (estatico)
e I
IMPACTO 20g pico, 6 ms de duracion
VIBRACION 2.5g 30....2,000 Hz

“En las aplicaciones verticales, un IMA sin motor requerird un freno para mantener la posicion si la carga en el actuador supera este valor
**El valor indicado es para un actuador de carrera cero

Especificaciones del motor:
IMA22 IMA33 IMA44 IMA55
VOLTAJE DEL EMBOBINADO/MOTOR | MV21 | MV41 | MV23 | MV43 | MV21 | MV41 | MV23 | MV43 | MV23 | MV43 | MV23 | MV43

CONSTANTE DE N-m/APico| 037 | 074 | 049 | 093 | 061 | 1.21 | 062 | 1.21 | 061 | 1.20 | 0.76 | 1.51
TORQUE (Kt) | pyig-fibra/APico| 3.3 | 66 | 43 | 82 | 54 [ 107 | 55 [ 107 ] 54 | 106 | 67 | 134
CONSTANTE DE .
VOITAJE (Kyy | V/KpmPico| 51 | 102 | 61 | 122 | 81 | 160 | 798 | 154 | 781 | 1531 | 100 | 201
TORQUE CONTINUO N-m| 0.85 | 085 | 1.50 | 1.50 1.8 1.8 4.4 4.3 84 85 127 | 12.7
(STALL TORQUE) pulg-ibra| 7.5 | 75 [ 133 [ 133 | 16 | 16 | 39 | 38 | 74 | 75 | 112 | 112
CORRIENTE CONTINUA
(STALL CORRENT) Al 16 ] 08 | 22 [ 115 21 [ 11| 5 | 25 [ 97 | 5 | 118 59
N-m| 254 | 254 | 45 | 45 | 54 | 54 | 132 129 | 251 | 254 | 38 | 38
TORQUE PICO ,
puglibral 225 | 225 [ 309 [ 399 | 48 | 48 | 117 | 114 | 222 | 225 | 336 | 336
CORRIENTE PICO Al 48 | 24 [ 66 [345] 63 | 33 | 15 | 75 [ 201 | 15 | 205 | 148
RESISTENCIA ohms| 181 | 724 | 71 [ 283 | 10 | 401 | 207 | 83 | 058 | 232 | 057 | 2.93
INDUCTANCIA mH] 107 ] 42 | 45 | 18 [ 136 | 541 | 38 | 15 [ 275 [ 115 ] 14 | 58
BUS DE VOLTAJE Voo| 230 | 460 | 230 | 460 | 230 | 460 | 230 | 460 | 230 | 460 | 230 | 460
VELOCIDAD AV
OMINAL RPM 4,264 3,650 3,500 3,500 2 400
NO. DE POLOS 8
Componentes que cumplen la normativa RoHs;  c'\Xus C€.

Los datos de rendimiento se validaron utilizando una placa de montaje frontal de aluminio: IMA22/33 (8.25" x 7.0" x 0.7");
IMA44 (9.0" x 9.0" x 0.7"); IMA55 (9.0" x 9.0" x 1.0"); Temperatura ambiente = 77°F (25°C); Elevacion < 3281" (1,000 m);
Especificaciones del accionamiento: Conmutacion sinusoidal y fuente de tension PWM

1-763-478-8000
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IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado

VELOCIDAD CRITICA
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12 15
LONGITUD DE CARRERA (pulg)

Toaas las curvas representan actuadores correctamente lubricados y mantenidos.

Tolomatic

Tornillo de rodillo
<t Yo} [<e]

sizeit.ttl)lomgtic.pqrg para
una seleccion rapida y
precisa de actuadores [[AS
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IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado issians= [~
precisa de actuadaores |

VIDA
TORNILLOS DE BOLAS TORNILLOS DE RODILLOS

CARGA (N)
o 3 3 3 3 o 3 8 8 3
S S S S S S S S S S
o 8 2 2 & & o 8 2 2 8 &
100,000 | | | | | | | | 100‘000 | | | | | | | |
‘ ‘ 1,000
I IMA22 IMA33 IMA44 IMA55 IMA33 IMA44 IMA55
=HO25mm @00 @eeeeces 920
10,000 g3z mn @..%""a.. . | 10000 E 310 mm Qo Ol G [
8E10mm0----® (G} ()] A= SMMPmm Qemm g mm
EE 5mmg-——G——— @-——G-—— gE 4mm®llll loRLLL] 100
“81,000 1,000 —
= W 10 5
; &\ =
2 100 AN 100 X >
= \\ DN £
=3 O ) 1~
~ S ) & <t
<< \\\-. *S =)
a NSO Nl =
S 10 N S 10 - R
N SSUTE P P& Ty R -
el LT i o
.a\x. I~ ~ - %\
\ N S| [0eeed
1 < STl o =< 0 = 1
N S ~<
\~o “Tomy @t~ 10.01
0.1 o o ‘ o o o o o 0'10 o o o o o o
o o o o o o o o o o o o
= S S S S S = S S S S S
— N ™ < — N ™ < o] (o]

CARGA EQUIVALENTE (Ib

Toaas las curvas representan actuadores correctamente lubricados y mantenidos.

=

NOTA: La vida esperada util La férmula subyacente que define este valor es: Utilice el cdlculo de "Carga Equivalente " que se indica a continua-
L,, de un actuador lineal de L = C s E cion, cuando la carga no es constante a lo largo de toda la carrera.
tornillo de bolas se expresa 10" ( P, ) * En los casos en los que slo hay una pequefia variacion en la carga,
como la distancia de recorrido ! Vida g " de unidads (pul ) utilice la mayor carga para los célculos de vida dtil.
lineal en la que se espera que  L,,viaa utii en miliones ae uniaaaes (ouig o mmy,
el 90% de los tornillos de bo- Donde: ) P= 3\/ L,(P)°+L,(P)*+L,(P)*+L (P)
las fabricados sobrevivan con C = Capacidad de carga dindmica (libra) o () Donde: L
gntmantemm/ento ad?cuadoi P, = Carga equivalente (libra) o (\) P, = Carga equivalente (ibra) o (V)
SI0 N0 es una garantia y este Si la carga es constante en todos los _ i i ;
gréfico debe ser utilizado sdlo movimie%tos entonces: carga real = P = nga |n'crement0 a d.|ferente garga (libra) or (N) )
L = Distancia total recorrida por ciclo (carrera de extension +

para fines de estimacion. carga equivalente

[ = Paso del tomnillo (pulg/rev) (mm/rev) carrera de retraccion)
L=l +L+L+L]
L= Cada incremento de la carrera con una carga diferente

(pulg) or (mm)

Qe 1-763-478-8000

www.tolomatic.com
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IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado

RECOMENDACION DE RELUBRICACION:
IMA33, IMA44, IMA55: Los requisitos de lubricacion de

los actuadores eléctricos dependen del ciclo de movimiento
(velocidad, fuerza, ciclo de trabajo), del tipo de aplicacion, de la
temperatura ambiente, del entorno y de varios otros factores.

Para muchas aplicaciones de uso general, los actuadores de tor-
nillo de bolas de Tolomatic se consideran normalmente lubricados
de por vida, a menos que se especifique lo contrario, como los
modelos de actuadores equipados con una funcion de relubri-
cacion. Para los actuadores de tornillo de rodillos o de bolas
equipados con una funcion de relubricacion, Tolomatic recomienda
relubricar el actuador al menos una vez al afio o cada 1,000,000
de ciclos, lo que ocurra primero, para maximizar la vida dtil. En el
caso de aplicaciones mas exigentes, como de prensado, de alta
frecuencia u otras aplicaciones sometidas a grandes esfuerzos,

CONSIDERACIONES SOBRE CARGA LATERAL

El actuador con motor integrado IMA no estd
destinado a utilizarse en aplicaciones en las que
se produzcan cargas laterales. Las cargas de-
ben ser guiadas y soportadas. Las cargas deben
estar alineadas con la linea de movimiento de
la flecha de empuje. Las cargas laterales afec-
taran la vida del actuador.

IMA ESPECIFICACIONES DE CARGA LATERAL

CARRERA (mm)
_ 0 100 200 300 400 50
= 80 §
= 60 1 Igss SOOE
= 2005
g "] % 1005
fo = uf
° 0 T T -T* T T O
0 3 6 9 12 15 18
CARRERA (pulg)
UTILICE EL SOFTWARE DE
771 DIMENSIONAMIENTO Y
FL\_J— SELECCION DE TOLOMATIC
| DISPONIBLE EN LINEA EN

www.tolomatic.com

0... LLAME A TOLOMATIC AL
1-800-328-2174. Le proporcionaremos
toda la ayuda necesaria para determinar
el actuador adecuado para el trabajo.

www.tolomatic.com

Tolomatic

sizeit.tolomatic.com para
una seleccion rapida y
precisa de actuadores

el intervalo de relubricacion de estos actuadores variard y debera
ser mas frecuente. En estas aplicaciones exigentes, se recomienda

gjecutar al menos 5 movimientos de carrera completa cada 5,000
ciclos de funcionamiento (0 Cantidad

con mayor frecuencia si es IMA33] 2.5+ [0.010 x L (mm)] | g

posible) para redistribuir la IMA44 | 4.8 +(0.010xL (mm)] | g
grasa dentro del actuador.

IMAS5] 6.6+ [0.019xL (mm)] | g
Vuelvaqlubricar con grasa IMA33] 0.09 + [0.009 x L (in)] | oz
T‘l)'oma“c i274,‘t“9899 o [MAd4] 017+ 0.009xL(n)] |oz
¢l engrasador siuado en &l iyass 023+ [0.017x L ()] | oz

extremo de vastago. L= longitud de la carrera (mm o pulg)

En algunas aplicaciones puede haber fugas de aceite en el engrasador. En
aplicaciones sensibles a la contaminacion, sustituya el engrasador por un tapon.

CONSIDERACIONES SOBRE LOS FRENOS

Tolomatic recomienda que la especificacion de la fuerza de retroceso
nominal (indicada en la pagina IMA_8) se utilice Unicamente como
referencia. La fuerza de retroceso esta sujeta a cambios a lo largo
de la vida del actuador, debido a la consolidacion de componentes
mecanicos, la temperatura ambiente y la
variacion del ciclo de trabajo.

Se puede utilizar un freno con el actua-
dor para evitar que retroceda, normal-
mente en aplicaciones verticales. Un
freno puede ser utilizado por razones de
seguridad o para el ahorro de energia P /

que permite que el actuador mantenga mmmn Woee
la posicion cuando no se alimenta. Con- o
sulte la pagina IMA_23 para obtener informacion sobre pedidos.

NOTA: El freno opcional de aplicacion por muelle / de liberacion elec-
trénica requiere una alimentacion de 24 V. Corriente nominal de entrada:
IMA22 - 0.35 amperios;

IMA33 - 0.43 amperios;

IMA44 - 0.67 amperios;

IMA55 - 0.66 amperios.

Especificaciones de los frenos:

gm-cm?| 19 73 239 214
INERCIA DEL ROTOR oz-pulg? | 0.104 | 0.400 | 1.307 | 1.171

ACTUAL Amp| 0.35 | 0.43 | 0.67 | 0.66
TORQUE DE N-m| 1.6 4.0 9.0 16.4
RETENCION |pyig-libra | 14 35 89 145

TIEMPO DE
ACCIONAMIENTO | ™MS€d| 75 40 25 15
TIEMPO DE
DESACCIONAMIENTO | ™Seg| 20 | 50 | 35 | 25
VOLTAJE vdc o4

1-763-478-8000
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IMA - Actuador de motor integrado it s oy oy oy (8]
para determinar las dimensiones criticas

Dimensiones: T0d0slos tamanos z . DIMENSIONS
lig=s)
| —= == I
Se==]
Fr1=1 X UvVy .
Y Igualmente espaciados
ENGRASADOR en BAA
(se muestra con tapén)
) A no mcluldKo en IMA22
2 T =
S
DIANERS Pl )
M .+caRRERA——— 1 N—— | +g000
BB - carrera + P ~—P— Q ’ R[fgiggg]

IMA22 | IMA33 | IMA44 | IMA55 IMA22 | IMA33 | IMA44 | IMA55

A 2538 | 30.13 | 3808 | 57.13 A | 0999 | 1.186 | 1.499 | 2.249
B - 28.3 32.3 41.9 B - 1.11 1.27 1.65 ,
C | 48.000 | 60.000 | 72.000 | 100.000 C | 1.8898 | 2.3622 | 2.8346 | 3.937 CARACTERISTICAS CLAVE:
D 54.00 | 69.00 | 8500 | 110.00 D 2126 | 2717 | 3.346 | 4.331
E | M6x1.0 | M8x1.25 | M8x1.25 | M12x1.75 E = = - — MOTORES DE 1Y 3 PILA
F | 132 | 145 | i7.1 | 225 F | 052 | 057 | 068 | 089 ma22 |
G 20.00 | 36.00 | 55.00 | 65.00 G 0.787 | 1417 | 2165 | 2559
H | M8x1.25 | M12x1.251 M20x 1.5 | M27x 2.0 H - - - - SERIE | MV21/41 | MV23/43
J 16.5 222 259 38.1 J 0.65 0.88 1.02 1.50
K 1.5 1.5 1.5 1.5 K 0.06 0.06 0.06 0.06 CARRERA mm | 76.2 a 304.8 | 152.4 a 304.8
nLn 1707£.93(’9 775237 27(%% 22{;272 L | 068 | 068 | 066 | 095 in| 30a120 | 6.0a120
: : : : M 4.32 6.05 7.88 10.48
N 15 15 15 15 N 0.06 006 006 0.06 Fl]ERZA N | hasta 1,446 | hasta 1,446
Pl | 412 | 442 | 442 | 482 P11 162 | 174 | 174 | 190 MAXIMA| Ibf | hasta325 | hasta 325
P2 86.7 80.8 80.0 96.8 P2 3.41 318 3.15 3.81
P3 - 50.3 | 503 | 54.3 P3 - 1.98 198 | 214
e |~ o5 [ o0 [ oo | [t~ toe toso e L
P5 41.2 44.2 44.2 59.9 P5 162 1.74 1.74 2.36
P6 | 867 80.8 80.0 96.8 P6 | 3.41 318 315 381 SERIE | MV21/41 | Mv23/43
P7 | 587 | 592 | 592 | 675 P7 | 231 2.33 233 | 2.66
- : : : mm | 76.2 a457.2 | 152.4 a 457.2
P8 96.3 100.6 99.1 111.5 P8 3.79 3.96 3.90 4.39 CARRERA —
P9 | 651 59.2 63.6 80.5 P9 | 256 213 250 317 in| 302180 | 6.0a18.0
PAO 76%7-2 78(;0-6? 191% 1 5?‘3 P10 [ 422 3.96 390 | 4.84 FUERZA| N| hasta 4,673 | hasta 11,100
29 : 5 : Q | 250 | 329 | 435 | 566 i
R_| 40.000 | 50.000 | 75.000 | 100.000 R 75748 | 19685 | 29528 | 3937 MAXIMA| 1of | hasta 1,00 | hasta 2,500
S1 104.4 1246 | 1514 184.3 S1 411 4.9 5.96 7.26
S2 102.0 122.2 149.0 181.9 S2 4.02 4.81 5.87 7.16
S3 - 1135 | 1404 | 1733 S3 _ 4.47 553 6.82 i m]]
T 63.5 83.6 110.5 | 1436 T 250 3.29 4.35 5.66 —
U [ M6x1.0 [ M8x1.25 | MBx1.25 | M12x1.75 U _ _ _ — [ (s | Mo onoe oo | 2
V | 135 | 165 | 165 | 205 »
W | 95 | 168 | 222 | 222 T R B Y e == {In S |
- : : : W 0.38 0.66 0.88 0.88 —
X | 95 | 168 | 222 | 222 X | 038 | 066 | 08 | o088 [ Moorae1 stack |2 ggge': %
Y 27.3 304 304 34.4 Y 108 1.20 1.20 135 ) . =
4 60.6 73.1 77.9 86.9 7 239 288 3.07 3.42 —
AA | 70.00 | 92.00 | 127.00 | 155.00 AM | 2756 | 3.622 5.000 6.102
BB | 1286 | 1725 | 2183 | 291.8 BB | 5.06 6.79 8.6 11.49
Dimensiones en milimetros Dimensiones en pulgadas
P1 = | Dx1D1N |Digital Encoder P7 = Dx1A1N | SICK Hiperface S2=| DB1 |Bosch MSK Motor Serie
P2 = | Dx1D1B | Digital Encoder con freno ‘ [[J)A2:22 g:gi :ipegace DSLf §3=[ DE2_[Nidec/Control Techniques NT Serie
P3 = | DE2D1N | *Digital Encoder (Nidec/Control Techniques NT) pg = | DX1A1 iperface con freno *Usa conectores de montaje en caja (IP67 no disponible)
oo gzt DOt s ) | oo~ DA S L o ool g et e 622
P5 = | Dx1R1N | Resolver P10 =| Dx1H4B | Heidenhain Endat 2.2 con freno
P6 = | Dx1 R1B | Resolver con freno $1= B‘S,gg} ;R}loT:;izceEsStieér;r?:rq,sNidec/ControITechniques

www.tolomatic.com Tolomatic e11e  1-763-478-8000
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IMA - Actuador de motor integrado o e s s it (691
" " - para determinar las dimensiones criticas
pimensiones: Opciones de final de vastago

IMA22 | IMA33 | IMA44 | IMAS5

VASTAGO ROSCADO VASTAGO A | M10x1.25|M16 x 1.5| M20 x 1.5 | M27 x 2.0
EXTERIOR (MET) CLEVIS (RCL) B | 221 343 | 414 38.1
} T C| 246 37.3 44.5 50.8
D 17.3 17.3 16.8 24.1
E | 1000 16.00 | 20.00 | 30.00
F 10.0 16.0 20.0 30.0
G| 200 32.0 40.0 55.0
H 45.0 72.0 90.0 123.5
‘—"ID“ -J oE J 9.1 13.2 14.2 10.1
ng " 5} K £ i K 25 3.0 30 5.1
minma - =i T |:§ L | 1000 16.00 | 20.00 | 30.00
. 1 M | 480 72.0 87.0 123.5
1 1) IL——ED ~—H— N 14.0 21.0 25.0 37.0
C P 12.5 15.0 18.0 25.0
Q 5.0 8.0 10.0 13.5
R | 530 76.0 82.0 93.0
HORQUILLA S 20.0 32.0 40.0 54.0
ESFERICA (SRE) T | M10x1.25|M16 x 1.5| M20x 1.5| M27 x 2.0
= u| 300 41.0 42.0 55.0
v - - 11.0 11.0
w - - 4.1 24
X - - M20 x 1.5 |M27 x 1.75
N Y - - 42.0 54.0
Dimensiones en milimetros
)
o IMA22 | IMA33 | IMA44 | IMAS5
P 0.87 1.35 1.63 1.80

0.97 1.47 1.75 2.00
0.68 0.68 0.66 0.95
0.394 0.630 0.787 1.181
0.39 0.63 0.79 1.18
0.79 1.26 1.57 217
1.77 2.83 3.54 4.86
0.36 0.52 0.56 0.40
0.10 0.12 0.12 0.20
0.394 0.630 0.787 1.181
1.89 2.84 3.43 4.86

ACOPLADOR DE
ALINEACION (ALC + MET)

=

<X | S <|lcldA|n|mo|v|Z|(Z8B|r|xX|~|[T|/omM|m|o|(o|m|>

0.55 0.83 0.98 1.46

8 J 0.49 0.59 0.71 0.94

R e %s" 0.20 0.32 0.39 0.53

N 2.09 2.99 3.23 3.66

L S 1 AT 079 | 126 | 157 | 216
L PR S N I
—hR— f~—R—+ _ _ _ _

118 1,61 1.65 217

*S$o6lo para IMA44 e IMA55 — — 0.43 0.43

- - 0.16 0.09

- - 1.65 213

Dimensiones en pulgadas

www.tolomatic.com Tolomatic e12¢  1-763-478-8000
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IMA - Actuador de motor integrado e e ooy oy (8]
para determinar las dimensiones criticas
pimensiones: Jpciones de montaje Dimensiones

BRIDA DE MONTAJE FRONTAL (FFG) ONTAJE DE MUNON DELANTERO (TRF)

11.2 15.0 16.0 17.8
67.3 87.0 | 1105 | 150.0
100.00 | 126.00 | 150.00 | 230.00
117.3 | 150.0 | 170.0 | 260.0
50.00 | 63.00 | 75.00 | 115.00
87 12.3 14.7 16.7
11.99 | 1598 | 19.99 | 24.99
11.96 | 1595 | 19.96 | 24.97
8.6 16.0 | 20.1 24.9
68.0 90.0 | 123.0 | 160.0
10.9 192 | 26.3 Sl
63.5 836 | 110.5 | 1436
15.0 15.0 | 21.0 28.0
26.000"| 32.000 | 50.000 | 60.000
45.000%| 60.000 | 90.000 |110.000*
10.0003| 12.000 | 16.000 | 20.000°
20.00 | 24.00 | 36.00 | 40.00
13.00 | 16.00 | 22.00 | 27.00
11.99 | 1598 | 19.99 | 24.99
11.96 | 1595 | 19.96 | 24.97

ﬁ ﬁ ﬂFTuw N
@@@
__[ ® 070 © ! =
C
D

J G AF

.

EIN|<|x|=Z|<|c|H|wn|m|o|Z|Z2|r |x|—|z|®|n|m|o|o|w|>

1| +0.520mm/-0.000mm 86 16.0 20.1 24,9
2| +0.000mm/-0.620mm 68.0 90.0 | 123.0 | 160.0
3| +0.036mm/-0.000mm 10.9 19.2 26.3 33.1
41 +0.000mm/-0.870mm 63.5 83.6 110.5 | 1436
5| +0.052mm/-0.000mm | | BB | 15.0 20.0 25.0 32.0

Dimensiones en milimetros

0.043

] —

0.44 0.59 0.63 0.70
2.65 3.43 4.35 5.91
3.937 | 4961 | 5906 | 9.055
4.62 591 6.69 | 10.24
1.969 | 2.480 | 2.953 | 4.528
0.34 0.48 0.58 0.66
0.472 | 0.629 | 0.787 | 0.984
0471 | 0.628 | 0.786 | 0.983
0.34 0.63 0.79 0.98
2.68 3.54 4.84 6.30
0.43 0.76 1.04 1.30
2.50 3.29 4.35 5.66
0.59 0.59 0.83 1.10
1.0236' | 1.2598 | 1.9685 | 2.3622
1.77172 | 2.3622 | 3.5433 | 4.3307*
0.3937%| 0.4724 | 0.6299 | 0.7874°
0.787 | 0945 | 1.417 | 1.575
0.512 | 0.630 | 0.866 | 1.063
0472 | 0.629 | 0.787 | 0.984

]

—U P vea
PAGINA 11

EIN|<[x<|=|<|c|1|wn|=|o|z|=|r | x| |T|o|n|m|o|o|w|=

y4 — 0.471 | 0.628 | 0.786 | 0.983
1| +0.0205"/-0.0000" 034 | 063 | 079 | 0.98
2| +0.0000"/-0.0244" 2.68 3.54 4.84 6.30
3| +0.0014"/-0.0000" 043 | 076 | 1.04 | 1.30
4| +0.0000"/-0.0343" 2.50 3.29 4.35 5.66
5| +0.0020"/-0.0000" BB| 059 | 079 | 098 | 1.26

Dimensiones en pulgadas
X

www.tolomatic.com Tolomatic 1-763-478-8000
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IMA - Actuador de motor integrado e s o s oo
para determinar las dimensiones criticas

pimensiones: Jpciones
MONTAJE LATERAL (MST)

NOTA: ORIFICIOS ROSCADOS
EN 3 LADOS (2 LATERALES
Y PARTE INFERIOR)

B S,
CT D
ED ks

%:
%

BSOS
k %
B
S

KR
S
el

A+carrera  |B
-
PLACAS DE MONTAJE (MP2)

®

IMA22 | IMA33 | IMA44 | IMAS5

A 67.8 100.7 143.0 191.2
B 20.0 21.0 25.0 30.0
C 34.00 44.00 50.00 85.00
D| M6X1.0 | MBx1.25 | M8x1.25 |M12x1.75
E 13.1 14.5 17.1 22.5
F 67.8 100.7 143.0 191.2
G 20.0 21.0 25.0 30.0
H 80.00 102.00 130.00 170.00
J 100.0 125.0 155.0 200.0
K 11.0 12.7 12.7 20.0
L 30.0 38.1 38.1 50.0
M 15.0 19.1 19.1 0.5
N 8.7 10.7 10.7 15.1
P 12.7 15.9 19.8 31.8
Q 43.3 57.0 70.5 95.1
R 51.2 69.7 83.2 109.7
S 34.8 38.1 45.9 68.2
T 46.2 62.7 62.7 106.7
U 81.0 105.2 108.5 142.5
v 9.5 127 127 19.1
w 65.0 89.0 93.0 115.6
X 16.1 16.1 15.5 22.8
Y 54.9 72.3 85.7 118.3

Dimensiones en milimetros

IMA22 | IMA33 | IMA44 | IMAS5

Al 267 3.97 5.63 7.53
B| 079 0.83 0.98 1.18
c| 1339 1,732 1.969 3.346

F + CARRERA G K-~ = D — — — —
E 0.52 0.57 0.68 0.89
F 2.67 3.97 5.63 7.53
: G| 079 0.83 0.98 1.18
ANTIRROTACI?N_@RO) H| 3150 4,016 5.118 6.693
>\ NOTA: Cuando se utiliza el ARO ij(I),COﬂ. el FFG, J 3.94 4.92 6.10 7.87
la carrera se reduce en la dimension siguiente K 0.43 050 0.50 0.79

IMA22 IMA33 IMA44 IMA55

mm| 76 | 114 | 130 | 11.2 L| 118 1.50 1.50 1.97
in | 030 | 045 | 051 | 0.44 M| 059 0.75 0.75 0.98
N| 034 0.42 0.42 0.59
P| 050 0.63 0.78 1.25
Y— Q| 171 2.24 2.78 3.74
w )l( W oV R| 202 2.75 3.28 4.32
| S 1.37 150 1.81 2.69
® ® e e 1 T| 182 2.47 2.47 4.20
78 S*; T i@_}i—'_'i_ _____ e [u] 89 | aa | 4 | 560
- — - [ V| 038 0.50 0.50 0.75
D+ @ l W_@T ,,,,,,, ‘: w| 256 3.50 3.66 455
[ Q— ) X| 063 0.63 0.61 0.90
P R U -+ carrera Y| 216 2.85 3.38 4.66

www.tolomatic.com

Tolomatic

Dimensiones en pulgadas
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El IMA se adapta a su eleccion de drive/controlador

El IMA se ha integrado con éxito en las
siguientes empresas de servodrives/
controladores y robots:

Fabricantes de drives/accionamientos Fabricantes de robots

e Aerotech BM* ¢ ABB*

e Allen Bradley MP & VP e Fanuc*

® B&R 8LS* o Kawasaki*

e Baldor BSM o Kuka*

¢ Beckhoff AM8* e \otoman*

¢ Bosch Rexroth MSK ¢ Nachi*

e Kollmorgen AKM* e Otros

* Lenze MCA . * Consulte con Tolomatic el
* Nidec/Control Techniques FM & NT tiempo de fabricacion

e Omron*

¢ Parker MPP*

e Schneider Electric SH*
e SEW CMP*

e Siemens 1F

e Stober*

e (Otros

Pongase en contacto con Tolomatic si su
servoaccionamiento/controlador o proveedor de robots
preferido no aparece en la lista anterior.

Enabled by

Roclawell
Automation

_ Con licencia
Technologies Socio

Para obtener informacion adicional sobre la
integracion del IMA en un accionamiento Allen
Bradley/Rockwell, consulte la nota técnica que
aparece a continuacion:

3600-4187 TN IMA-AB-servo.pdf

El IMA es el producto Tolomatic mas rigurosamente probado
hasta la fecha

Los productos de vanguardia, como el IMA, no se
crearon facilmente. Se han necesitado mas de 20,000
horas de laboratorio para probar el disefio que hoy

se comercializa. Las imagenes térmicas, la carga
dinamica y otras técnicas de vanguardia nos dan la
confianza necesaria para respaldar nuestros datos de
rendimiento publicados.

www.tolomatic.com Tolomatic e15¢  1-763-478-8000
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IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado

Directrices de seleccion
1 ESTABLECER EL PERFIL DE MOVIMIENTO

Utilizando la longitud de la carrera de la aplicacion, el tiempo de
ciclo deseado y las cargas, se establecen los detalles del perfil de
movimiento.

COMPARAR EL EMPUJE Y LA VELOCIDAp DE
2 FUNCIONAMIENTO (PICO) CON LA REGION DE
FUNCIONAMIENTO

Calcule la fuerza de empuje y la velocidad de funcionamiento (pico)
requeridos por la aplicacion y comparelos con las tablas de las paginas
IMA_6-7. La fuerza de empuje y la velocidad calculadas deben estar
dentro de la regién de funcionamiento del actuador.

COMPARAR LA FUERZA DE EMPUJE Y LA VELOCIDAD DE
EECEIQKO (CONTINUO) CON LA REGION DE OPERACION

Calcule la fuerza de empuje y la velocidad RMS necesarios y comparelos
con las tablas de las paginas IMA_6-7. La fuerza de empuije y la velocidad
calculados deben estar dentro de la region de operacion severa. Consulte
las instrucciones completas en la pagina IMA_10 para obtener ayuda en el
célculo de la fuerza continua.

T 8um (T2xt) _ [sum (V°x t)
s sum (k) ™S | sum ()

CONSIDERE LA ELECCION DE LOS TORNILLOS/
4TUERCAS

Elija las tuercas de rodillo por su mayor vida Gtil (véase el grafico
de vida 0til en la pagina IMA_9) y sus mayores cargas maximas. Las
tuercas de bola son competitivas en costo y mas eficientes (ver tabla
en la pagina IMA_6).

Tornillos de rodillos + 0.0004"/ft. = 0.0102mm/300mm
Tornillos de bolas =+ 0.002"/ft. + 0.051mm/300mm

5VERIFICAR LA VELOCIDAD CRITICA DEL TORNILLO

Compruebe que la velocidad lineal maxima de la aplicacion no
supera el valor de la velocidad critica para el tamafio y el paso del
tornillo seleccionado.

VERIFICAR LA RESISTENCIA AL PANDEO AXIAL
6DEL TORNILLO (TORNILLO DE RODILLOS)

Compruebe que el empuje maximo no supera la fuerza de pandeo
critica para el tamario del tornillo seleccionado.

7 DEVANADOS DEL MOTOR Y TENSIONES

Elija devanados de motor optimizados para buses de voltaje de

230 VCA y 460 VCA. El motor de 1 stack (MV21-230V y MV41-
460V), disponible para el IMA22/33, permite carreras de entre 3 y 6"
proporcionando el empuje necesario para muchas aplicaciones en un
paquete mas compacto y ligero

8 CALCULAR EL INTERVALO DE LUBRICACION

Consulte la pagina ma_10 para obtener una vision general y la
Guia del usuario de IMA (#2700-4001) para obtener instrucciones
completas para calcular el intervalo de lubricacion.

TEMPERATURA
El IMA esta disefiado para funcionar en un entorno con una tem-

peratura ambiente entre 50-104°F (10-40°C). El rendimiento
debe reducirse si la temperatura ambiente es superior a 77°F (25°C).
Péngase en contacto con la fabrica si la temperatura ambiente no se
encuentra dentro de este rango. NOTA: La temperatura del cuerpo del

www.tolomatic.com
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una seleccion rapida y [ ,

precisa de actuadores %
actuador puede acercarse a los 180°F (82°C) en aplicaciones agresi-

vas. Debe dejarse un espacio libre adecuado para garantizar que las
condiciones ambientales del actuador no aumenten drasticamente.

1 OCONSIDERACIONES SOBRE LOS FRENOS
r

En todas las aplicaciones verticales, una IMA desenergizado

equerira un freno para mantener la posicion. Tolomatic reco-
mienda que la especificacion de la fuerza de retroceso nominal se utilice
s6lo como referencia. La fuerza de retroceso esta sujeta a cambios a o
largo de la vida del actuador, debido a la consolidacion de componentes
mecanicos, la temperatura ambiente y la variacion del ciclo de trabajo.

Se puede utilizar un freno con el actuador para evitar que retroceda, nor-
malmente en aplicaciones verticales. Se puede utilizar un freno por razones
de seguridad o para ahorrar energia, lo que permite que el actuador man-
tenga su posicion cuando no estd energizado. Consulte la pagina IMA_19
para obtener informacion sobre pedidos.

NOTA: El freno opcional de aplicacion por muelle / liberacion electronica
requiere una alimentacion de 24 V. Corriente nominal de entrada:
IMA22-0.35Amps;  IMA33 - 0.43 Amps;

IMA44 - 0.67 Amps;  IMA5S5 - 0.66 Amps.

ELEGIR LOS CONECTORES DEL MOTOR'Y EL
1 1 DISPOSITIVO DE RETROALIMENTACION

La eleccion de los conectores y el cableado emulan a los
fabricantes de motores mas conocidos para que sean compatibles.
Las opciones actuales de conectores incluyen:

¢ Bosch Rexroth MSK Series

e Control Techniques FM & NT

e L enze MCA Series
Las opciones actuales de retroalimentacion incluyen:

e Incremental Encoder

¢ Absolute Encoder, Hiperface, Hiperface DSL, EnDat 2.2

® Resolver
Pdngase en contacto con Tolomatic para obtener mas conectores de
motor, combinaciones de retroalimentacion y archivos de motor para
drives de terceros.

CONSIDERE LAS OPCIONES DE MONTAJEY FINAL
1 2DEL VASTAGO

Examine los dibujos dimensionales de las opciones de montaje
en la pagina IMA_11-14. El montaje estandar en el IMA son 4 agujeros
roscados en la cara frontal del final del vastago del actuador. La opcion de
montaje lateral (MST) incluye 12 orificios roscados, 4 en cada lado y 4 en
la parte inferior del actuador. Otras opciones de montaje fijo son el montaje
con brida frontal (FFG) y las placas de montaje (MP2). Las opciones de
montaje con pivoteo son el mufion delantero (TRF), el mufion trasero (TRR)
y el montaje de horquilla trasero (PCD).

Las opciones de final del vastago incluyen: Vastago con cuerda macho
(MET), Cabeza con rétula (RCL), Cabeza con rétula esférica (SRE) y Acopla-
dor de alineacion (ALC).

NOTA: Independientemente de la opcion de montaje elegida, se debe tener
cuidado para asegurar que la carga sea guiada y esté en linea con la linea
de movimiento de la flecha de empuje. La desalineacion de la linea de
movimiento de la flecha de empuije provocard la degradacion de la vida Uil
esperada del actuador.

CONSIDERAR LAS OPCIONES DE
1 3 CLASIFICACION AMBIENTAL Y ANTIGIRO

La clasificacion ambiental para un IMA estandar es IP65, elu
IP67 para la proteccion contra la entrada de agua y polvo. Elija la opcion
antigiro (ARO) si es necesario. Llame a Tolomatic al 1-800-328-2174
para que le ayude a determinar el mejor actuador para su aplicacion.

*16° 1-763-478-8000
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HOJA DE DATOS DE LA SOLICITUD Eteossesssele  wasomoonrapisy [
ORIENTACI ON para todas las solicitudes precisa de actuadores L
L imn
(] Horizontal [ Vertical [ ] Inclinacion °
o
P \
p g «
\
(] Carga soportada por el actuador O[] Carga soportada por otro mecanismo
PERFIL DE MOVIMIENTO LONGITUD DE LA CARRERA PRECISION
S cambian 1 mm (S]M) I pulg CJmm
Mover la distancia (métrico)
Clpul L Imm - Si i
e e e e e . ENTORNO
Tiempo demovimiento__ $8J  altos para los calculos Temperatura, contaminacion, agua, etc.
Velocidad Max ; :
[ pulg/seg [ mm/seg EXTENSION RETRACCION
Tiempo de permanencia después del CARGA ______ CARGA ____
movimiento seg Cllb [kg |Lllb (kg
, [Esténdar e EELU)  (métrico) | [Estandar deFEUU)  (métrico
RETRACCION
Mover la distancia FUERZA ____ |FUERZA _____
L pulg CTmm [ Ibf CIN | L Ibf CIN
[EséndaeEELU)  (Métrico | [EstandardeEEWY)  (métrico
Tiempo de movimiento Seg
Velocidad Max
[ pulg/seg [ Imm/seg PERFIL DE MOVIMIENTO
Tiempo de permanencia después del + [Velooidad () e o e
movimiento Seg los tiempos de
aceleracion/
delcelgrggign,
NO. DE CICLOS velooioady
[ Ipor minuto  [Jpor minuto '?aerrn%?enrf ?ﬂgde ‘
ey
:MANTENER LA POSICION? Granio
[JRequerido  [INo es necesario s

(] Después del movimiento
(] Durante una pérdida de energia

INFORMACION DE

Tiempo o distancia ( )

unidades adecuadas.

CONTACTO
Nombre, teléfono,

correo electronico,
Co. Nombre, etc.

UTILICE EL SOFTWARE DE DIMENSIONAMIENTO Y SELECCION DE TOLOMATIC DISPONIBLE EN
LINEA EN www.tolomatic.com 0... LLAME A TOLOMATIC AL 1-763-478-8000. Le proporciona-
remos toda la ayuda necesaria para determinar el actuador adecuado para el trabajo.

www.tolomatic.com
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o{7e 1-763-478-8000



https://sizeit.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com
mailto:help%40tolomatic.com%20?subject=IMA%20Inquiry
https://sizeit.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/
https://www.tolomatic.com/

IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado

Pedido de piezas de refaccion opcionales

NUMERO ) NUMERO :
DE PARTE  DESCRIPCION DE PARTE  DESCRIPCION
2722-9014 | Vastago esférico, IMA22 Cable de alimentacion del motor, M23, 6 clavijas, 5 m,
2733-1611

2733-9014 | Vastago esférico, IMA33 460V CA
2744-9014 | Vastago esférico, IMA44 9733-1612 Cable de alimentacion del motor, M23, 6 patillas, 5 m,

; - 460V CA, freno
2755-9014 | Vastago esférico, IMAS5 Cablo Gor 2312 oatl] dor
2722-9015 | Kit de cabeza de horquilla, IMA22 27331613 | oo o e 3, 12 patilas, 5 m, resolvedor
27339015 | Kit de cabeza de horquilla, IMASS 2733-1614 | Cable de encoder, M23, 17 patilas, 5 m, incremental
2744-9015 | Kit de cabeza de horquila, IMA44 Cable de alimentacion del motor, M23, 6 patillas, 5 m,
2755-9015 | Kit de Cabeza de Vastago de Horquilla, IMAS5 2744-1488 | 5oy oA
2124-1070 | Kit de acoplador de alineacion, IMA22 2744-14g9 | Cable de alimentacion del motor, M23, 6 patillas, 5 m,
2132-1060 | Kit de acoplador de alineacion, IMA33 230V CA, freno
2150-1060 | Kit de acoplador de alineacion, IMA44 Cable de alimentacion del motor, M23, 6 clavijas, 10 m,

2733-1221 460V CA
2164-1060 | Kit de acoplador de alineacion, IMA55
2722-9010 | Kit de placa de montaje, IMA22 9733-1229 Cable de alimentacion del motor, M23, 6 clavijas, 10 m,
2733-9010 | Kit de placa de montaje, IMA33 gGglng’ fre”; s —
2744-9010 | Kit de placa de montaje, IMA44 2733-1223 af)‘so‘futg encodef, Mes, 1 patilias, 1L/, resonver
27559010 Kit de placa (.je mont.aje, IMASS 2733-1224 | Cable de encoder, M23, 17 patillas, 10 m, incremental
2722-9018 | Kit de montaje de brida delantera, IMA22 07441291 Cable de alimentacion del motor, M23, 6 clavijas, 10 m,
2733-9018 | Kit de montaje de brida frontal, IMA33 ) 230V CA
2744-9018 | Kit de montaje de brida frontal, IMA44 57441200 | Cable de alimentacién del motor, M23, 6 clavijas, 10 m,
2755-9018 | Kit de montaje de brida delantera, IMAS5 230V CA, freno
2722-2045 | Soporte de horquilla trasero, IMA22 2744-1016 | Mobilith SHC220 Grasa (tuerca/tornillo de bola)
2733-1045 | Soporte de horquilla trasero, IMA33 2744-9099 | Grasa (tuerca/tornillo de rodillo)
2744-1045 | Soporte de horquilla trasero, IMA44 2552-1132 | Rascador, IMA22
2755-1045 | Soporte de horquilla trasero, IMA55 2115-1030 | Escobilla, IMA33
2722-9075 | Conjunto de cojinete antigiro, IMA22 2744-1003 | Escobilla, IMA44
2733-9075 | Antirrotacion, conjunto de cojinete, IMA33 y 44 2140-1030 | Rascador, IMAS5
2755-9075 | Antirrotacion, conjunto de cojinete, IMA55 2744-1213 | Tapon Zerk
2722-9074 | Antirrotacion, conjunto de abrazadera de eje, IMA22 2744-9092 | Kit, Zerk con tapa
2722-2211 | Antirrotacion, eje, IMA22 - Indicar Carrera 2744-1214 | Tapon de engrase
2733-9074 | Antirrotacion, eje, IMA33 All Todas las piezas se enumeran para el reemplazo solamente. Si no
2733-1211 | Antirrotacion, eje, IMA33 - Indicar Carrera se piden en la unidad original, el IMA puede requerir orificios roscados
2744-9074 | Antirrotacion, eje, IMA44 ig:]c%r;slﬁzt?cuna cabeza de varilla de repuesto. Pongase en contacto
2744-1211 | Antirrotacion, eje, IMA44 - Indicar Carrera *No es valido ;:on la opcién DA2A2X
2755-9074 | Antirrotacion, eje, IMAS5
2755-1211 | Antirrotacion, eje, IMAS5 - Indicar Carrera tolomatic.com/ask
Asistencia técnica
antes y después
de la compra

www.tolomatic.com
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IMA - Actuador de Vastago con Motor Integrado :ieimsimy™ [ i

precisa de actuadores
Ordenar

SELECCION DEL MODELO (DEBE SER EN ESTE ORDEN) OPCIONES (EN CUALQUIER ORDEN)

(08 0 B0 ST 3/ DTID M AL IM@EEEI ClR/s

MODELOQ m N NOFreno OTRAS OPCIONES
IMA Actuador con motor integrado RA B freno pg7+ Grado de proteccion
%_2___.& Car|rer|a, (76.3 (tjo OPCIONES DE FINAL contra contaminacion
.2) Introduzca fa longitud de
la carr)era en milimetrosg DE VASTAGO | AR Atz
, NOTA: La carrera maxima para _ Cabeza de final de vastago LUB  Grasa de grado alimenticio
22 Actuador de la serie 22 el IMA22 es de 12" (304.8mm) hembra, con rosca interior
s w ey || G Em e
44 Actuador de la serie 44 Tecniques N
55  Actuador de Ia serie 55 VOLTAJE DEL MOTOR SRE ggnb%?u?f ef'sr}glngg vastago No digponib\]g en ningdn IMA22
MV21* 230 Vac, tension del
motor, 1 stack RCL  Cabezal de horquilla ey T
TUERCA / TORNILLO MV41* 460 Vac, tensidn del ALC  Acoplador de alineacion®
o ; — “NOTA: S6lo para IMA44 ¢ IMAS5 Cables de Tolomatic estandar
Combinaciones de tornillo/tuerca disponibles - Vr:c(mt)er’nli;;aggl ALC‘(ACOSQ,.E?J;Q o lineacion o i oo corecres e
22|33 | 44 | 55 | Descripcion oo 3 stack requiee ARO (An:Rotal) para su de 6 m, alimentacion y
BNO5 {BNOS | BNO | BNOS | Tuerca de bolas, 5 mm de peso MV43 460 Vac, tension del eveaimentacion
BN10 [BN10|BN10|BN10| Tuerca de bolas, 10 mm de paso motor, 3 stack OPCIONES DE MONTAJE gg&le?cgﬁ lgLOeTtgg;g gﬁgﬂggaf
— |BN20| — | BN20) Tuerca de bolas, 20 mm de paso ANOTA: 50 actuedores de —  Mornige fronal estinder T | CR10 o3 alimentacion y
— | — [BN25| — | Tuerca de bolas, 25 mm de paso MP2 relaﬁ?esrgezmomaje : retroalimentacion
‘ Para longitudes de cable personalizadas, pon-
— |RNO4 RNO4| — | Tugrca e rodilo, 4 mm de paso FFG  Montaje de brida frontal génitsree e: vce?r?;ﬁm con Tolomatic. Los plazos de
— |RNO5|RNOS (RNOS | Tuerca de rodilo, 5 mm de paso TRF  Montaje del mufion, frontal : ‘
— |RN10{RN10 RN10| Tugrca de rodilo, 10 mm dé paso TRR  Montaje del murion, trasero B wom: s utce st apciones
0 cable con el conector el motor DT,

PCD - Montee de horguila, asero utlice los cables del fabricante del

st Montaje lateral roscado accionamiento para todos los dems.

agujeros en 3 lados G
% ) Para cables con clasificacion IP, pn-
gase en contacto con Tolomatic

ONECTORES D AM";Ln DISPOSITIVO DE RETROA ACld CONECTORES DE LA SERIE DE | pyspogv b RETRO! Acld
Allen Bradley MP DA1 A1 SICK Hiperface Siemens 1F DS1  H4 Heidenhain Endat 2.2
Allen Bradley VP DA2 A2 SICK Hiperface DSL Estandar Tolomatic DT1 D1 Incremental
Bosch Rexroth MSK DB1 A1 SICK Hiperface Estdndar Tolomatic DT1 ~ R1  Resolver
Nidec/Cntl. Tech.,, FM DE1 A1 SICK Hiperface Estandar Tolomatic DT1 A1 SICK Hiperface
Nidec/Cntl. Tech., FM DE1  R1  Resolver Estandar Tolomatic DT1  H1 Heidenhain Endat 2.2
Nidec/Cntl. Tech.,, FM DE1 D1 Incremental Conector del motor 0
Nidec/Cntl. Tech., NT DE2 D1 Incremental dispositivo de retroalimentacion DX “\ler abajo
Lenze MCS DL1 A1 SICK Hiperface No se muestra
Lenze MCS DL1 _ R1 Resolver “*Tolomatic puede configurar a IMA para que se conecte a un accionamiento
Lenze MCS DL1 D1 Incremental utilizando cables de otros fabricantes lideres de drives, incluidos, entre otros, los
que se indican a continuacion.
ABB Fanuc Motoman SEW
— Aerotech Kawasaki Nachi Stober
B&R Kollmorgen Omron Others
Baldor Kuka Parker
Beckhoff Lenze Schneider Electric
Esta integracion incluye la proteccion térmica del motor especificada por el cliente,
. . la retroalimentacion, los conectores, extension de los cables con conectores sueltos/
tgL‘;’;‘:}ggfgﬁ’gfg tg';};"t:;:g'acfé'g‘;sak conectorizados y la alineacion del motor.
Utilice siempre el modelo antes y después Para obtener mas informaci6n sobre las combinaciones que no figuran en a lista
solido CAD para determinar de la compra

s dimensiones criticas anterior, 0 sobre otras personalizaciones, pangase en contacto con Tolomatic.

www.tolomatic.com Tolomati(f *19e 1-763-478-8000
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The Tolomatic Difference Expect More From the Industry Leader:
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INNOVATIVE FAST ACTUATOR YOUR MOTOR CAD TECHNICAL
PRODUCTS DELIVERY SIZING HERE® LIBRARY SUPPORT
Solutions with Built-to-order with Size and select Match your motor Download Get a question
Endurance configurable stroke electric actuators to compatible 2D or 3D CAD answered or
Technologys™ lengths and flexible with our online mounting plates files for Tolomatic request a virtual
for challenging mounting options. software. with Tolomatic products. design consultation
applications. actuators. with one of our

Pneumatic Actuators
Power Transmission Products

ServoWeld® Actuators
Electric Linear Actuators

e e A - 1 | - ™ ~ COMPANYWITH

o =1S0 9001 =

MADE IN U.S.A. EXCELLENCE IN MOTION Certified site: Hamel, MN

USA - Headquarters MEXICO [EUROPE | CHINA

Tolomatic Inc. Centro de Servicio Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Automation Products

3800 County Road 116 Parque Tecnoldgico Innovacion Elisabethenstr. 20 (Suzhou) Co. Ltd. "

Hamel, MN 55340, USA Int. 23, Lateral Estatal 431, 65428 Riisselsheim No. 60 Chuangye Street, Building 2

Phone: (763) 478-8000 Santiago de Querétaro, Germany Hugiu District, SND Suzhou

Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Phone: +49 6142 17604-0 Rriosu Ry PR §hid

sales@tolomatic.com Phone: +1 (763) 478-8000 help@tolomatic.eu Phone: +86 (512) 6750-8506

www.tolomatic.com help@tolomatic.com www.tolomatic.com/de-de Tolomatic_China@tolomatic.com

All brand and product names are trademarks or registered trademarks of their  that may appear in this document. Tolomatic reserves the right to change the design
respective owners. Information in this document is believed accurate at time of  or operation of the equipment described herein and any associated motion products
printing. However, Tolomatic assumes no responsibility for its use or for any errors  without notice. Information in this document is subject to change without notice.

Visit www.tolomatic.com for the most up-to-date technical information
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